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1. Da nach der von Bense skizzierten Raumsemiotik Systeme iconisch (2.1), 

Abbildungen indexikalisch (2.2) und Repertoires symbolisch (2.3) fungieren 

(vgl. Bense/Walther 1973, S. 80) und da sich die peircesche Zeichenrelation Z 

= (M, O, I) als semiotischer Automat definieren läßt (vgl. Bense 1971, S. 42; 

Toth 2014, 2016), kann auch die für kybernetische Medwedew-Automaten 

vorausgesetzte Markierungsfunktion vermöge ontisch-semiotischer Isomor-

phie für die drei raumsemiotischen Kategorien bestimmt werden. Die folgen-

de Definition stammt aus Frank (1969, S. 256). 
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2.1. μ(2.1) 

 

Rue des Juges Consuls, Paris (sog. "boute-roue") 

2.2. μ(2.2) 

 

Place du Marché Saint-Honoré, Paris 
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2.3. μ(2.3) 

 

Avenue de Verdun, Paris 
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